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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania.

— Zlecenie Inwestora.

— Wizja lokalna w terenie.

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2018 r.
poz. 1990 z p6zn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r., poz. 784).

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatdw drogowych (Dz. U. z 2019 r. poz.
454 15.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczenia na drogach: zal. Nr 1, 2, 3 1 4 (tekst

jednolity Dz. U. z 2017 r., poz. 1062).

2. Zakres opracowania.

Zakres opracowania obejmuje remont drogi gminnej nr 144068N Sobiewola-Krzywka od km
0+000 do km 5+887 odcinek dlugosci 5,887 km. Poczatek odcinka zlokalizowany jest w m.
Sobiewola, koniec natomiast w m. Krzywka, gmina Kisielice, powiat itawski, wojewodztwo
warminsko-mazurskie.

Roboty polegajace na wykonaniu remontu obejmuja: fragmentaryczne frezowanie
nawierzchni (wcinki, skrzyzowania), remont czastkowy mieszanka mineralno — bitumiczna,
fragmentaryczne wykonanie warstwy profilowej z betonu asfaltowego AC 16 W,
oczyszczanie mechaniczne nawierzchni drogowej, skropienie nawierzchni drogowej emulsjg
asfaltowa, wykonanie warstwy $cieralnej — nakladki z betonu asfaltowego AC 8 S dla KR1-2
o grubosci 4,00 cm z zachowaniem istniejacych spadkéw, oraz wykonanie skrzyzowan i
zjazdow.

Dla wykonania robdt niezbednym jest zajecie maksymalnie polowy szerokosci pasa
drogowego drogi gminnej, w wyjatkowych przypadkach calej szerokosci jezdni. Dla
wykonania robot polegajacych na wiaczeniu drogi gminnej do istniejacych drog (poczatek i
koniec remontowanego odcinka) niezbednym jest zajecie czg$ci szeroko$ci jednego pasa

ruchu.



3. Cel opracowania

Celem opracowania jest prezentacja sposobu zabezpieczenia i oznakowania drogowego
podczas prowadzenia robdt zwigzanych z remontem drogi gminnej nr 144068N Sobiewola-
Krzywka od km 0+000 do km 5+887 odcinek dtugosei 5,887 km.

4. Zagrozenia, utrudnienia.

Z uwagi na czas prowadzonych robot, miejsce wykonywanych prac nalezy starannie oznaczy¢

1 wygrodzic.
5. Zmiany w organizacji ruchu i oznakowaniu.

Prace zwigzane z z remontem drogi gminnej nr 144068N Sobiewola-Krzywka od km 0+000
do km 5+887 odcinek dlugosci 5,887 km, wykonywane bgda przy zajeciu maksymalnie
polowy szerokosci pasa drogowego oraz w niektérych przypadkach, zwigzanych z
technologia i specyfikg robot, calej szerokosci jezdni. Z uwagi na szeroki zakres robot
oznakowanie moze ulega¢ zmianom w zaleznosci od rodzaju wykonywanych prac. Podczas
wykonywania prac przewiduje sig¢ réwniez mozliwos¢ wystapienia sytuacji, w ktorej
Wykonawca lub osoby przez niego uprawnione beda kierowaly ruchem. Podczas prowadzenia
robdt nie wyklucza si¢ sytuacji, w ktdrych koniecznym bedzie czasowe zamkniecie odcinka
drogi gminnej badz tez chwilowe wstrzymanie ruchu na drodze gminnej. Kazdorazowo przed
przystgpieniem do realizacji robot Wykonawca zobowiazany jest do uprzedniego
informowania mieszkancow o zamykaniu odcinkéw drogi spowodowanym prowadzonymi
robotami w sposob zwyczajowo przyjety (w formie ogloszen na tablicy ogloszen, w urzedzie
gminy czy w sklepach).

Dla wykonania rob6t polegajacych na wiaczeniu drogi gminnej nr 144068N do istniejgcych
drég (poczatek i koniec remontowanego odcinka) niezbgdnym jest zajecie czesci szerokosci
jednego pasa ruchu tych drog.

Nastepny znak powinien by¢ umieszczony za poprzedzajacym w odleglosei co najmniej 50 m
na drogach o dopuszczalnej predkosci powyzej 90 km/h, 20 m na drogach o dopuszczalnej
predkosci powyzej 60 km/h oraz 10 m na pozostalych drogach.

Znaki na drogach z poboczem umiesci¢ w taki sposob, aby odleglo$¢ znaku od krawedzi
korony drogi byla nie mniejsza niz 0,50 m. W przypadku, gdy warunki terenowe nie
pozwalaja na umieszczenie znaku poza korong drogi, powinien by¢ on umieszczony

na poboczu w odleglosci nie mniejszej niz 0,50 m od krawedzi jezdni. W przypadku
szerokiego nasypu znaki mozna umiesci¢ w koronie drogi w odlegtosci nie wigkszej niz 5,0 m

od krawedzi jezdni. Wszystkie umieszczane znaki pionowe o wielkoéci $redniej.



Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z remontem drogi gminnej nr 144068N powinny by¢
ubrane w odziez ostrzegawczg barwy pomaranczowe] lub zéltej oraz wyposazone w elementy
odblaskowe. Sprzet 1 maszyny wykorzystywane do prowadzonych prac powinny by rowniez
oznakowane w sposob przedstawiony na zalgczonych schematach.

Za oznakowanie placu robo6t odpowiada kierownik budowy.

Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia robét nie przewiduje zmian
lokalizacji oraz demontazu istniejacego oznakowania pionowego.

Oznakowanie na czas prowadzenia robdt przedstawiono na zalgczonych rysunkach i
schematach. Kazdorazowe wprowadzenie oznakowania powinno by¢ powtdrzone za kazdym
z skrzyzowan lezacych w ciggu remontowanej drogi gminnej nr 144068N odpowiednio

przyjetym schematem organizacji ruchu.

6. Termin waznoSci projektu.

Grudzien 2020 r.

7. Prowadzone roboty nie zaktoca bezpiecznego dojazdu i dojscia do posesji.

8. Po zakonczeniu prac nalezy dokona¢ demontazu tymczasowego oznakowania,

wprowadzajac statg organizacje ruchu.

Opracowal:

Lo Lo o s



KARTA UZGODNIEN

Komenda Powiatowa Policji w Ilawie

Do zatwierdzenia projektu organizacji ruchu i oznakowania drogowego na czas remontu
drogi gminnej nr 144068N Sobiewola-Krzywka od km 0+000 do km 5+887.
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SCHEMAT NR 1a
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SCHEMAT NR 2a
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SCHEMAT NR 3
roboty w ciggu drogi gminnej
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__________________________________ SCHEMAT NR 5
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SCHEMAT NR 7
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SCHEMAT NR 8
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SCHEMAT NR 9
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Tablica U-26¢

Oznakowanie pojazdéw wykonujgcych czynnosci na drodze
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Tablica 26 Uz26a CMQU U26¢c U26d u27
Typ ._..“u,.ém.. U26 TD-WS-U286a TD-WS-U26b TD-WS-U26¢c TD-WS-U26d TD-WS-U27
N N . | ool S 2206200 | Dol < 220%200 | Doina czos6. 170x140 | Dolna czs¢ 170x140 | Dolna czgsé: 150x140
Wymiary [cm] Dolna czgsé: 150x150 | card 0 5204160 QMMMW%M 2206160 | Goma czesé: 170x110 Gorma czpse: 170x110 Gorma czpéé: 150x110

Strzaly na tabll Strzata L8, L9 lub Strzala Strzala Strzata Strzata I
¥ ey pojedyn. lampy 1,23 | 122, 115,19 |L24, 18,112, 19| 122, L1518 124, L12, L8
Rodzaj lamp strzaly Loy 6200 | S22 9150 1Ub 4200 | Swzsia 150 1ub 9200 | 5 150 Jub $200 | § 9150 lub 4200 s
i pulsatorow o Pulsatos: $300 Pulsater: $300.2x4200 | P: 2x$200,9200,$300 | P- 2x$200,$200,4300 :
Maa_a Swiatta wiiad LED 0.5lubiked swkiad LED a.m_zgﬁg sowalad LED a,.m_cﬂmnn siwatad LED 0.5lub1ked swiklat] r.mU 0,5hb1xcd p whiad LED 20k lub
d e - wilad LED 20ked iub - wkind LED 20ked lubs whiad LED 20kcd iub | p-whiad LED 20ked fub
strzaly i pulsatorow B mih DG gencE m_wuw_dsrm am_omm“_ w_,m.hma,..im E_Mummm w_ partwka halogen, S puzardwke halogen. e AB/0NES Il len:
_ T.5%cd » 0.15A. 5wed - 0 15A. 0 Grcd = 0155 U Sked = 0.16A U.Gkcd - 0,154,
Sredni dobowy pobor pradu Thed = 0,34, Tied = .34, Tiked = 0,34, thad = 03, Tucd = 0,34, e
|ednej lampy strzaly halogen = 0,44 halogen = 0 44 halager: = 0,4A halagan = 0 44 halngan = 0,44

Sredni debowy pobar pradu

e e e

$300 - 20ked = 1,84

£300 - 20ked = 1,84

$300°- {kad = A.IA
2 £ 200 - Zhed = 0,64

300" Tked = 0,38
2 x $200 - 2ked = 0,64

$300 - 20ked = 1,8A

pulsatora $300 - 20ked = 1,84 $300 - 20kedd = 1,84
S ni gz puinit sterufgcy mezne puiplt sterujacy rgeEne. pulpit sterujgey reczne pulpit sterujgey reczna pulplt sterufgey rgezne: pulpil starujgey
_ wmﬂoém &m strzaty Zdaing: pisat eadiawy 2daine: pilot eadawy zdaing’ pilot radiwy zdaine: pilat radiawy zdalna: pilot radiowy zdalne: pilot radiowy
| pulsatorow . lub przeworowy o przewodowy | lwpresodowy | lbpmewodowy | lubprzewodowy Iub przewodowy
Rodzaje znakow A34 (roboty drogowal, 2k nakazy CAC10 2nek nakazy CAIC10 nak nakazy COIC10 znmk nakazu COIC10 | GOT&AT4
Dok enaki 2 grupy F lub
{nazwa, typ, wymiar, r.folii) ww._m 8.b.c (awgzenis drogi) | 1 cnama strzatka) {ruchoma strzatka) {ruchoma strzakka) {ruchoma strzalka) M3abe _nﬁ_w 3%%
Sterowanie znakiem I sterowanie reczne lub starowania rgczndg lub m.mnge.ms..m reczne lub strowania reczng _E.u -
trzalkq znaku CHICIQ) aulorratyka 2naky (phok autarnatyka zraku rpdot autarratyka .Bvxc [plat autornalyka 2naku gaiat
i.a;w 8 i przewnvowy o bazprzewor ) | praewotowy Jub bazorzewod.) | przewotewy Iub bezprzewod | | praewoudwy LD basprzewod )

Rodzaj folii tablicy

folia Il generacji

folia Il generaciji

folia Il generacji

folia 1l generacji

folia Il generacji

folia 11l generacii
fluorescencyjna

Konstrukcja montazowa

typ

konstrukdiy praonoéng
na wozku

konstr, wolnosioges,
uniwersalna do montazu,
nelypowa ria zamawvienio

kanatr. wolnastojpea,
uniwersalna do montazu,
nalypowa ng zamowisnie

konstr, wolmostojaca,
uniwersalna do mentazu,
nialypowa na zamdawienio

kanatr, wolnostojgea,
uniwarsalna do mentaiu,
nietypows 1o zamovisnig

kanstr, wolnostogea,
uniwersalna do montazu,
niolypowa na zamowianio

Konstrukcja
radza) matenatu

kanstrukeja® oeynk
blachy. ooynk lub aluennbur

kanstrukeya: ocynk
Blachy. ocynk ub alumniung

kanstrukeja: ocynk
biachy: ooynk lub aluminium]

komstrukeja: aoynk
biachy. ooynk lut alurmmnium

kansirukoa: ocynk
blachy: ocynk lub slurmnive

konstrukea ooynk
biachy. ocynk ub alumnium)

Zaslosowanie tablicy

drag wojewddzkie,
powliatowe, ominne

dregi krajowe:
aulosirady, ekspresowe,

droa szybkiego ruenu

drogl krajowe.
aulegirady. akspresowe,

drogl seyukieoa iuchu

drog wolewddzkic,
powiaiowe, gminne

drags wojowddzkie,
powialows, gminne

droqi krajowe:
sutostrady, ekspresowe,
drodl s2ybkiogo ruehu

DROGBIT.PL



